
 

 

 

Podstawowe parametry sygnałów 
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sk xx P  - wartość skuteczna 

 

Oznaczenia: 

T0 – okres podstawowy sygnału okresowego czasu ciągłego 

N0 – okres podstawowy sygnału okresowego czasu dyskretnego 

t2-t1 – czas trwania sygnału czasu ciągłego, t2>t1 

n2-n1+1 – czas trwania sygnału czasu dyskretnego, n2>n1 

t0 – dowolna chwila czasu, 0t   

n0 – dowolna chwila czasu, 0n   


